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Ein Industrieroboter  
in Modulen
Mit dem Konzept, sich als Kunde das Produkt 
selbst zusammenstellen zu können, trifft RobCo 
einen Zeitgeist. Nach individuell kreierten Burri-
tos, Regalsystemen und Schaltschränken gibt es 
nun den modularen Roboter. Was daran, abge-
sehen von der Hardware, neu ist und wofür er 
bereits eingesetzt wird. 
Robert Weber

Die meisten Leserinnen und 
/HVHU�NHQQHQ�)UDQN�7KHOHQ�
DOV� 6WDULQYHVWRU�DXV�GHU�
)HUQVHKVHULH�Å'LH�+|KOH�

GHU�/|ZHQ´��'DV�|VWHUUHLFKLVFKH�3HQGDQW�
Å��0LQXWHQ���0LOOLRQHQ´�IRNXVVLHUW�HEHQ-
so wie die deutsche Variante vor allem 
%�&�3URGXNWH��'RFK�YRU�ZHQLJHQ�0RQDWHQ�
VRUJWH�7KHOHQ�DXFK�LQ�GHU�,QGXVWULH�I�U�
$XIVHKHQ��(U�VWLHJ�LQ�GDV�5RERWLN�6WDUW�XS�
5RE&R�LQ�0�QFKHQ�HLQ��0DQFK�HLQHU�LQ�
GHU�%UDQFKH�UXQ]HOWH�GD�GLH�6WLUQ��GRFK�
GDV�ÀFKW�GDV�*U�QGHUWHDP�XP�5RPDQ�
+|O]O�QLFKW�DQ��6LH�ZROOHQ�ZDFKVHQ��KDEHQ�
GLH�7h9�=HUWLÀ]LHUXQJ�VHLW�HLQLJHQ�7DJHQ�

LQ�GHU�7DVFKH�XQG�PLW�0DUFR�'XWHQVWlG-
ter arbeitet seit wenigen Wochen ein wei-
WHUHV�EHNDQQWHV�*HVLFKW�DXV�GHU�5RERWLN-
branche für die Münchener. Er wechselte 
YRQ�:DQGHOERWV�]X�5RE&R��Å,FK�ZROOWH�
ZLHGHU�]XU�FN�]X�GHQ�5RERWHUDUPHQ´��
HUNOlUW�'XWHQVWlGWHU��GHU�(UIDKUXQJ�DXFK�
DXV�GHP�%HUHLFK�3ODWWIRUPHQWZLFNOXQJ�
PLWEULQJW��'LH�,GHH��0LW�HLQHP�PRGXODUHQ�
5RERW�.LW�ZlFKVW�GDV�6\VWHP�PLW�GHU�$Q-
ZHQGXQJ�PLW��/HJR�GHU�5RERWLN�N|QQWH�
man es auch nennen. Bis zu sechs Frei-
KHLWVJUDGH�VLQG�PLW�GHP�PRGXODUHQ�6\V-
WHP�P|JOLFK��:HU�QXU�GUHL�)UHLKHLWVJUDGH�
braucht und später vielleicht eine andere 



• Rollenketten / Förderketten
• Gleitwerkstoffe / Thermoplaste
• Isolationswerkstoffe
• Transportbänder / Modulbänder
• Flachriemen / Zahnriemen
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Jedes Modul hat einen Chip, in dem die kinemati-
schen und dynamischen Daten vom Modul gespei-
chert sind.
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$QZHQGXQJ�KDW��NDQQ�SUREOHPORV�QDFK-
ordern, so die Vision der Gründer. Bis zu 
DFKW�0RGXOH�N|QQHQ�I�U�HLQHQ�5RERWHU�
NRPELQLHUW�ZHUGHQ��'LH�IHUWLJHQ�5RERWHU�
N|QQHQ�HLQH�5HLFKZHLWH�YRQ�ELV�]X���P�
KDEHQ�XQG�/DVWHQ�ELV�]X����NJ�EHL�PD[LPDO�
��P�V�EHZHJHQ��Å'DV�LVW�HLQ�JDQ]�QHXHU�
$QVDW]´��PHLQW�5RERWLNH[SHUWH�+HOPXW�
6FKPLG�LP�3RGFDVW�Å5RERWLN�LQ�GHU�,QGXV-
WULH´��

Å8QVHU�3URGXNW�EHVWHKW�DXV�]ZHL�%H-
reichen. Einmal haben wir das Hardware-
NLW�PLW�GHQ�0RWRUPRGXOHQ��$QP��GHU�
5HGDNWLRQ�'LH�0RWRUHQ�NRPPHQ�YRQ�74�
*URXS��GLH�DXFK�)UDQND�(PLND�EHOLHIHUW���
den Verbindungsmodulen und der Con-
WUROXQLW��Å$XV�HLQHP�%DXVDW]�N|QQHQ�ZLU�
YHUVFKLHGHQVWH�.LQHPDWLNHQ�DXIEDXHQ��
hEHU����YHUVFKLHGHQH�5RERWHUDUP�.LQH-
PDWLNHQ�VLQG�P|JOLFK´��YHUVSULFKW�&(2�
+|O]O��'HU�]ZHLWH�%HUHLFK�LVW�GLH�3ODWWIRUP�
I�U�GDV�$QOHUQHQ�GHV�5RERWHUV��DEHU�GDYRU�
DXFK�GLH�6LPXODWLRQ�HLQHU�$QZHQGXQJ�
YRU�GHP�.DXI�XQG�QDFKJHODJHUW�GDV�7KH-
PD�'DWHQHUIDVVXQJ��EVSZ��0RWRUVWU|PH���
um Predictive Maintenance zu betreiben, 
um rechtzeitig Module zu tauschen. 

Keine Chipkrise
=XU�FN�]XU�+DUGZDUH��'LH�0RGXOH�YHU-
bindet der Anwender über einen optischen 
%XV��'DGXUFK�HWDEOLHUW�HU�GLH�6SDQQXQJV��
XQG�'DWHQNRPPXQLNDWLRQ�²�]ZHLNDQDOLJ��
-HGHV�0RGXO�KDW�HLQHQ�&KLS��LQ�GHP�GLH�
NLQHPDWLVFKHQ�XQG�G\QDPLVFKHQ�'DWHQ�
YRP�0RGXO�JHVSHLFKHUW�VLQG��Å-HGHV�0RGXO�
weiß, wie es aussieht, wie es sich verhält 
und wie die Massenträgheitsmomente 
ZLUNHQ´��HUNOlUW�+|O]O��6REDOG�GLH�0RGXOH�
miteinander verbunden sind, liest der 
$QZHQGHU�GLH�0RGXOGDWHQ��EHU�GLH�6WHX-
erungseinheit aus und baut dann ein 
PRGHOOEDVLHUWHV�5HJHOV\VWHP�DXI��GDV�GLH�
'DWHQ�DXVOLHVW�XQG�HLQHQ�GLJLWDOHQ�=ZLOOLQJ�
erzeugt. Und der Chipmangel? „Das ist 
HLQ�EDQDOHU�NOHLQHU�0LNURFKLS��GHQ�HV�I�U�
einige Euro gibt. Er muss in numerischer 
$UW�XQG�:HLVH�GLH�0RGXOFKDUDNWHULVWLND�
DEVSHLFKHUQ�XQG�DXVOHVHQ�N|QQHQ��'D�
EUDXFKW�PDQ�NHLQH�DXIZHQGLJH�*UDÀN�XQG�
Prozessorleistung. Die sind noch gut er-
ZHUEEDU�´�

'HU�5RE&R�0RGXO�5RERWHU�LVW�DEHU�NHLQ�
Cobot, sondern ein Industrieroboter. „Ein 

Leichtbauindustrieroboter würde ich es 
QHQQHQ´��VFKHU]W�+|O]O� LP�3RGFDVW�*H-
spräch. „Preislich orientieren wir uns an 
den Cobots. Bei der Leistung an den In-
GXVWULHURERWHUQ�´�

hEHU]HXJHQ�ZROOHQ�GLH�5RE&R�9HUDQW-
ZRUWOLFKHQ�YRU�DOOHP�GLH�YLHOHQ�NOHLQHQ�
.08�DP�0DUNW��Å'HU�.XQGH�ZLOO�HV�VR�
HLQIDFK�ZLH�P|JOLFK�KDEHQ´��PHLQW�'X-
tenstädter. Der Kunde scannt die Umge-
EXQJ�DQ�GHU�:HUN]HXJPDVFKLQH�PLW�VHL-
QHP�+DQG\�HLQ��'LH�5RE&R�([SHUWLQQHQ�
XQG��([SHUWHQ�N|QQHQ�GDQQ�GLH�5RERWHU-
SURJUDPPH�YRUNRQÀJXULHUHQ�RGHU�GLH�
richtige Auswahl des Greifers sicherstellen. 
'D]X�NRPPHQ�GDQQ�7DNW]HLW��XQG�(UUHLFK-
EDUNHLWVDQDO\VHQ��Å'DV�PDFKW�W\SLVFKHU-
ZHLVH�HLQ�6\VWHPLQWHJUDWRU��'DV�N|QQHQ�
ZLU�DEHU�VFKRQ�DEGHFNHQ´��XQWHUVWUHLFKW�
'XWHQVWlGWHU��'DV�(UJHEQLV��$QELHWHU�XQG�
.XQGH�NRPPHQ�VFKQHOOHU�LQ�GLH�8PVHW-
zung. 

Erste Kunden haben die Münchener 
VFKRQ��*%1�6\VWHPV�LVW�HLQ�'LHQVWOHLVWHU�
I�U�0HFKDWURQLN�6HUYLFHV�XQG�QXW]W�5RE-
&R�5RERWHU�LQ�GHU�)HUWLJXQJ�]XU�0DVFKL-
QHQEHVW�FNXQJ�GHU�&1&�0DVFKLQHQ��(YR-
FXW�QXW]W�GHQ�PRGXODUHQ�5RERWHU�YRQ�
5RE&R�]XU�HIÀ]LHQWHQ�%HVFKULIWXQJ�KRFK-
ZHUWLJHU�)DKUUDGNRPSRQHQWHQ�PLWKLOIH�
HLQHV�*UDYXUODVHUV��Å'LH�5RE&R�5RERWHU�
ODVVHQ�VLFK�ÁH[LEHO�DQ�XQVHUH�$XIWUlJH�
DQSDVVHQ�²�GDV�8PU�VWHQ�GHV�5RERWHUV�
und die Programmierung übernehmen 
KLHUEHL�XQVHUH�0LWDUEHLWHU�LQ�GHU�3URGXN-
WLRQ´��EHULFKWHW�GHU�*HVFKlIWVI�KUHU�6WH-
phan Pertl.  ‹‹
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 lückenloses Portfolio auf dem neuesten Stand der Technik
 große Vielfalt: vom einfachen Beschriftungsschild bis zum  

 komplexen Hybridkabel
 hochwertiges und abgestimmtes Produktportfolio
 geprüfte und zertifizierte Qualität unter Berücksichtigung  

 aller gängigen Normen, wie DIN/ISO, VDE, IEC, UL/CSA
 standardisierte Komponenten für die gesamte Automatisierungsbranche
 von der Entwicklung bis zur Auslieferung, alles aus einer Hand
 Highend-Technologie „Made in Germany”
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Scannen und 
das komplette 
Zubehör-Portfolio 
entdecken

Alles aus  
einer Hand:  
das Beckhoff- 
Zubehör

Halle 21, Messe Wels

„Über 30  

verschiedene  

Roboterarm- 

Kinematiken  

sind möglich.“ 

Roman Hölzl, CEO RobCo
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